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Einleitung

 Aufbau eines weiteren GNSS
— Galileo bis 2014 (14 — 18 Satelliten)

o Optimierte Signale

 HOhere Verfugbarkeit zusatzlicher
Satelliten

— Positionierung in abgeschattetem bzw. eng
verbautem Gebiet?

— Verbesserung der Sender/Empfanger Geometrie?
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Szenario 2. GPS + Galileo (3)
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Szenario 3. Abschattung

GPS und Galileo

GPS alone
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Aktuelle Themen fiir Bachelorarbeiten (1)

Korrelation zwischen Nutation und hochaufgel6ster
Polbewegung (Betreuer: Johannes BoOhm )

Troposphéarische Parameter an VLBI-VLBI
Kollokationsstationen(Betreuer: Johannes Bohm)

Erdrotationsparameter aus simultanen NEOS und CORE
Sessions (Betreuerin: Sigrid Bohm)

Vergleich der Erdorientierungsparameter des IERS
(Betreuerin: Sigrid B6hm)

Effekt der Triaxialitat der Erde auf die Weltzeit / Tageslange
(Betreuerin: Sigrid Bohm)



Aktuelle Themen fiir Bachelorarbeiten (2)

Methoden der Ephemerideninterpolation
(Betreuerin: Lucia Plank)

Entwicklung eines RTCM 3.1 Konverters

(Betreuer: Robert Weber)

Pradiktion und Stabilitat von GNSS Satellitenuhren
(Betreuer: Robert Weber)

ETRF-ITRF Transformationsserver

(Betreuer: Robert Weber)



Korrelation zwischen Nutation und hochaufgeloster
Polbewegung

 Vienna VLBI Software VieVS
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Entwicklung eines RTCM 3.1 Decoders

 Bikubische Spline-Interpolation zur Erzeugung eines regelmaRigen Rasters (45 x 45°)
aus unregelmaliger Verteilung der Katasterpunkte
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Bikubische Spline - Interpolation

» Residuenraster wird mittels RTCM 3.1 an den Nutzer lbertragen, bzw. bei Verwendung
des Formats RTCM 2.3 in der Zentrale als zusatzliche Korrektur angebracht.

* Es wird nur noch ein Parametersatz (jener der fiir die Erzeugung des Rasters verwendet
wurde) fiir ganz Osterreich benétigt.

 Vereinfachung fir den Nutzer = er ist nicht mehr auf best. lokale Parametersatze ange-
wiesen, er erhalt auf Knopfdruck die gewilinschte Koordinate im Landessystem.




Entwicklung eines RTCM 3.1 Decoders
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Altive vertikale

Krustenbewegungen in

Ostisterreich - angeboten
geodatische Messung

geologischer Prozesse

Der Beitrag von GLOMNASS
zur Bestimmung globaler
Parameter aus
Satellitennavigationsdaten

Regressionskoeffizienten
fur atmospharische
Auflastefiekie aus der
VLBl

Korrelation zwischen
Mutation und
hochaufgeldster
Polbewegung

angeboten

Axiales Druckdrehmoment

aus Daten des ECMWF angeboten

Bestimmung und Analyse
von Quasar-Koordinaten | angeboten
mit VLBI

Erdrotationsparameter
aus simultanen NEQS angeboten BA
und CORE Sessions
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